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本人为一作的代表性论文如下： 

1 基于模糊控制的高超声速飞行器二阶滑模姿态控制，控制与决策，2019,34(9)（EI 收录，卓越期刊） 

2 挠性卫星的变结构姿态控制，控制理论与应用，2007,24(3)（EI 收录） 

3 双馈发电机在不平衡电压下的二阶滑模控制，电气传动，2020,50(3)（中文核心） 

4 双馈风力发电机单神经元自适应谐振控制，计算机仿真，2020,37(10)（中文核心） 

5 基于神经网络的双馈电机的分数阶滑模控制，电气传动，2019,49(8)（中文核心） 

6 双馈发电机的二阶滑模控制技术，电力电子技术，2019,53(6)（中文核心） 

7 高超声速飞行器全局有限时间姿态控制，飞行力学，2018, 36(4)（中文核心） 

8 高超声速飞行器的神经网络 PID 控制，航天控制，2018,36(1)（中文核心） 

9 高超声速飞行器姿态的自适应模糊滑模控制，控制工程，2018, 25(7)（中文核心） 

10 高超声速飞行器自适应光滑二阶滑模姿态控制，导弹与航天运载技术，2018,(5)（中文核心） 
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智能非线性复合控制及其应用 

 


