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所属学科 控制科学与工程 主要研究方向 
数字孪生系统与智能制造 

脑电控制与人机自然交互 

国外工作/学习经历 （含性

质、国别、时间段） 
2017年 9月-12月，爱尔兰科克大学开展中青年骨干教师教学实践能力培训 

个人简历 

（从大学开始

填起） 

自何年月 至何年月 就学或工作单位（填至专业或系部） 

1995.9 1999.6 湘潭大学自动化专业（本科） 

1999.7 2001.9 湘潭大学信息工程学院 

2001.9 2004.3 华北电力大学（北京）控制科学与工程专业（硕士） 

2007.9 2015.7 北京航空航天大学控制科学与工程专业（博士） 

2004.4 至今 北京信息科技大学自动化学院 

目前承担科研

课题（限填 5

项，含项目名

称、来源，本

人排序） 

 

1.多源异构数据的数字孪生协同控制研究，国家重点研发计划子课题，子课题负责人 

2.基于数据驱动的制造过程质量监控模型与算法设计，企业委托，项目负责人 

3.无损血糖监测系统设计与研发，企业委托，项目负责人 

近五年主要学

术成果（限填

10 项，包括代

表性的论文、

专著、专利、

科技奖励等，

均标注排序） 
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其他主要研究

领域 
基于人工智能的人体健康参数检测 

 


